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TIPO DE ASIGNATURA: Teorico-Practica

SEMESTRE EN QUE SE IMPARTE: Noveno
CARACTER DE LA ASIGNATURA: Optativa de Eleccion
NUMERO DE CREDITOS: 8
HORAS DE TOTAL

CLASEALA 5 |Teéricas: 3 |Précticas: 2 ge"‘f‘“a? 16 | DE 80
SEMANA: ¢ clase. HORAS:

SERIACION OBLIGATORIA ANTECEDENTE: Ninguna
SERIACION OBLIGATORIA SUBSECUENTE: Ninguna

OBJETIVO GENERAL

Al finalizar el curso el alumno comprendera y aplicara los conceptos fundamentales de la
|6gica difusa en los sistemas de control.

INDICE TEMATICO
UNIDAD TEMAS Horas Horas
Teodricas Practicas
1 Control de Sistemas 10 8
2 Fundamentos de Logica Difusa 14 8
3 Sistemas Basados en Reglas Difusas 14 8
Aprendizaje y Adaptacion en Sistemas
4 ) 10 8
Basados en Reglas Difusas
Total de Horas Tedricas 48 32
Total de Horas 80
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CONTENIDO TEMATICO

1. CONTROL DE SISTEMAS
1.1.Teoria de Sistemas.
1.2.Control de Sistemas.
1.3. Sistemas Inteligentes.

2. FUNDAMENTOS DE LOGICA DIFUSA
2.1.Introduccidn a la Logica Difusa.
2.2.Variables Linguisticas, Variables Difusas y Reglas Difusas.
2.3.Légica Difusa y Razonamiento Aproximado.

3. SISTEMAS BASADOS EN REGLAS DIFUSAS
3.1.Introduccidn a los Sistemas Basados en Reglas Difusas.
3.2. Arquitectura Detallada.
3.3. Disefno de Sistemas Basados en Reglas Difusas.
3.4. Analisis de un Sistema Basado en Reglas Difusas.
3.5.
4., APRENDIZAJE Y ADAPTACION EN SISTEMAS BASADOS EN REGLAS
DIFUSAS
4.1.Modelos basicos de Aprendizaje en Sistemas Basados en Reglas Difusas.
4.2. Aprendizaje de Sistemas Basados en Reglas Difusas mediante Computacion
Evolutiva.
4.3.Aprendizaje de Sistemas Basados en Reglas Difusas mediante Redes
Neuronales.

PRACTICAS DE LABORATORIO

Control de Sistemas.

Fundamentos de Logica Difusa.

Sistemas Basados en Reglas Difusas.

Aprendizaje y Adaptacion en Sistemas Basados en Reglas Difusas.

hoON =
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SITIOS WEB RECOMENDADOS

e hitp://www.dgbiblio.unam.mx (librunam, tesiunam, bases de datos digitales)
e http://www.copernic.com
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SUGERENCIAS DIDACTICAS RECOMENDADAS PARA IMPARTIR LA
ASIGNATURA

SUGERENCIAS DIDACTICAS A UTILIZAR

Exposicion oral

Exposicion audiovisual

Ejercicios dentro de clase

Ejercicios fuera del aula

XX X[ X[ XX

Lecturas obligatorias

Trabajo de investigacion

Practicas de laboratorio

>

Practicas de campo

Otras

MECANISMOS DE EVALUACION

ELEMENTOS UTILIZADOS PARA EVALUAR EL PROCESO A UTILIZAR
ENSENANZA-APRENDIZAJE

Examenes parciales

Examen final

Trabajos y tareas fuera del aula

X | X[ X]| X

Participacion en clase

Asistencia

Exposicion de seminarios por los alumnos

PERFIL PROFESIOGRAFICO REQUERIDO PARA IMPARTIR LA ASIGNATURA

LICENCIATURA POSGRADO | AREA INDISPENSABLE | AREA DESEABLE
Ingenieria Mecanica en Control o, | Control

Eléctrica o, Ingenieria Electronica

Mecatrénica o, Ingenieria

de Control
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