UNIVERSIDAD NACIONAL AUTONOMA DE MEXICO
FACULTAD DE INGENIERIA

PROGRAMA DE ESTUDIO

AUTOMATIZACION Y ROBOTICA 9°

08

Asignatura Clave

Ingenieria Mecénica e Industrial Ingenieria Mecatrénica

Semestre

Créditos

Ingenieria Industrial

Divisién Departamento
Asignatura: Horas: Total (horas):
Obligatoria | | Tedricas Semana
Optativa Préacticas 16 Semanas

Modalidad: Curso, laboratorio

Seriacion obligatoria antecedente: ninguna

Seriacion obligatoria consecuente: ninguna

Objetivo(s) del curso:
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1

Fundamentos

Objetivo: El alumno distinguira los diversos tipos y clases de automatizacion existentes.

Contenido:
1.1 Conceptos bésicos.
1.2 Tipos de automatizacion.
1.3 Clases de automatizacion.

Elementos de automatizacion
Objetivo: El alumno identificara los diversos elementos que intervienen en un sistema de automatizacion.

Contenido:
2.1 Sensores y actuadores.
2.2 Méquinas convencionales.
2.3 Maquinas automaticas.
2.4 Maquinas de control numérico.
2.5 Almacenes.
2.6  Sistemas de transportacion.
2.7 Sistemas de control de calidad en la automatizacion.
2.8 Controles ldgicos programables.

Neumatica e hidraulica

Objetivo: El alumno enlistard y operard los principales elementos de los sistemas neumaticos e hidraulicos
y sera capaz de proponer circuitos neumaticos e hidraulicos para una aplicacion especifica.

Contenido:
3.1 Elementos.
3.2 Simbologia.

3.3 Diagramas neumaticos e hidraulicos.
3.4 Diagramas de fase.

Fundamentos de roboética

Objetivo: El alumno identificara los principales elementos de un robot y seré capaz de seleccionarlo para
una aplicacion especifica.

Contenido:
4.1 Caracteristicas de los robots.
4.2 Clasificacion de los robots.
4.3 Los sistemas de control del robot.
4.4 Efectores terminales.
4.5 Seleccion de robots.
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5 Aplicaciones de la robética

Objetivo: El alumno analizard la factibilidad de la participacién del robot en las tareas relacionadas con la
manufactura de productos.

Contenido:
5.1 Concepto de celda robética.
5.2 Aplicaciones en la manufactura.
5.3 Elementos periféricos.
5.4  Sistemas de vision.

6 Redes de computadoras

Objetivo: EIl alumno ser& capaz de distinguir la topologia y protocolo de una red de computadoras de
acuerdo a las necesidades especificas de un proceso.

Contenido:
6.1 Topologias.
6.2 Protocolos.

7  Aspectos sociales de la automatizacion

Objetivo: EIl alumno analizar4 el impacto de la automatizacion y la robética en sistemas productivos u
operativos y sus repercusiones econémicas, tecnolégicas, productivas y sociales.

Contenido:
7.1 Aspectos laborales y humanos en la automatizacion.
7.2 Consecuencias sociales de la automatizacion.
7.3 Determinacion de la conveniencia de la automatizacion.

Bibliografia basica:

Mc CLOY, D.

Robética; una introduccion
México

Limusa , 1993

GROOVER, Weiss
Robética Industrial
México

McGraw-Hill, 1991
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GROOVER

Automation, Production Systems and CIM
USA

Prentice Hall., 2000

Bibliografia complementaria:

BOLTON, William

Mecatrénica. Sistemas de control electrénico en ingenieria mecanica y eléctrica
México

Alfaomega, 2001

GEA, José Manuel , LLADONOSA, Vicent

Circuitos Basicos de Ciclos Neumaticos y Electroneumaticos
México

Alfaomega, 1999

BALCELLS, Joseph , ROMERAL, José Luis
Autématas Programables

México

Alfaomega, 1999

Sugerencias did4cticas:

Exposicion oral | X | Lecturas obligatorias ||
Exposicion audiovisual | X | Trabajos de investigacion | X |
Ejercicios dentro de clase | X | Préacticas de taller o laboratorio | X |
Ejercicios fuera del aula | X | Practicas de campo |
Seminarios L Otras ]
Forma de evaluar: - -
Examenes parciales | X | Participacion en clase | X |
Examenes finales | X | Asistencias a practicas ||
Trabajos y tareas fuera del aula | X | Otras ]

Perfil profesiogréafico de quienes pueden impartir la asignatura

Preferentemente profesor de asignatura con actividad profesional o académica directamente relacionada con la
aplicacion profesional de la asignatura. Puede ser impartida por un académico de la UNAM con experiencia
docente o linea de investigacion directamente relacionada con la asignatura.




